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1.
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AXUNTHbI M33313N: 80638858

MREEOQO01, Surface Triaxial Force Balance
ToHOr TeXeepeMXUnH Koa, HAp, TOO: Accelerometer, 15 wunpxar
XepcHuUi xypaaTtrarn XaMXury accenepomeTp

3arsap 6a ynnaBapnary: Episensor FBA ES-T, Kinemetrics, USA
(JICA) “UnxxeHep TexHonornH Aasa 6onoscpon”
Tecen

Huiinyynary, caHxyyXMnTuinH ax J22D16: Sp4um Xy4, Xypaassey OpYHbl

YYcBap: UHXXEeHepuyrnan

MOoHron opHbl XypaanaH Oy op4vH, rasap xegnent
WHXXEHEPUNIANUIH cyaanraa

Cypanraa: azap xegnenuiH YMHupXmiannuinH xypaatran xamxurd 6arax 6ereeq xepcHuin
6onoH GanryynamxuiiH xypgaTranbir XaMXux cypanraaHg 6aviHrbiH, siByynbiH 6angnaap
XURNHA.

-YnaaHbaatap xotoa rasap xegnenteec 6apwvnra, Gamryynamxkuvg y3yynax Heneennuir
cyanax YHA3CHUN cuctemunr Ganryynax.

-azap xegnenunH atoyn, am3ar 6angan, 3pCasIMNH YHINra3.
-UrxeHepuinH 6arryynamxumnH TanbanH cyganraa.
-bapvnra, 6anryynamxuinH razap xeanent TOCBIPMANTUNH NapaMeTpyya.

Barax, ToHor TOXGGpGM)KVIl“III' almrnax xm4aan:

Ne XN433anunH Ko XWY33NMNH HIP TyBLWWH
1 A.SCM312 VHXeHepunH rasap xeanenumnH yHasc Bakanasp
A.SCM658 VHxeHepunH rasap Xe4nenuvinH ryH3rmnpyyncaH Kypc MarucTp,
Hoktop
3 A.SCB854 ¥Yn XepcHU anHamuk 6a CEMCMONOTMNH YHA3C, Hoktop

reoU3nKNMnH cyganraa
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2.

ToHOr TeXeepemMKniiH Kog, HIp, TOO:

MREEO002, Seismic Digitizer, 15 wupxar
Owxntansep

3arsap 6a ynnaBapnary:

Obsidian 4X, Kinemetrics, USA

Huiinyynary, caHxyyXMnTunH ax (JICA) “UnxeHep TexHONOrMnH 433 6onoscpon”
YYcBap:

Tecen

Cypanraa: Xypgatran Xxomxkurd 6uuurd gwkutamsep. XepCHWW XypaaTtranm  X3MKury
accenepoMeTpblH XaMT axunnaHa.

Barax, ToHor TBXGOpBM)KVIﬁl' almrnax xm4aan:

Ne Xn433nunH Koa XWY33NMNH HIp TyBLWWH
1 A.SCM312 VHxeHepunH rasap XxeanenvnH yHaaC Bakanasp
2 A.SCM658 WHxeHepunH rasap Xe4nenunH ryH3rmmpyyrncaH Kype MarucTp,

HokTop
3 A.SCB854 ¥Yn XxepcHui anHaMmuk 6a CerncMonormnH yHaac, Hoktop
reoomsnkninH cyganraa




MREEOQ003, 24-Bit Strong Motion Accelerograph,
ToHOr TEXOOPOMKUNH KO, HAp, TOO: 2 Wwmpxar

Acceneporpad
3arBap 0a ynnaBapnary: ETNAZ2, Kinemetrics, USA
Huiinyynary, caHxyyXMnTummH ax (JICA) “UnxeHep TexHONOrMMH 433 6onoscpon”
YYCBap: Tecen

Cypanraa: 3eeBpuINH X3MXKUNTIIP GanryynamxuiH xanbansan, XepCcHUN MUKPOTpeMop
XIMKUAT XURAX.

Barax, ToHor TOXGOpBMMMﬁr almrnax xm4aan:

Ne Xn433nunH Koa XWY33NMNH HIp TyBLWWH
1 A.SCM312 VHxeHepunH rasap XxeAanenvinH yHaaC Bakanasp
A.SCM658 WHxeHepunH rasap Xe4nenunH ryH3rmmpyyrncaH Kype MarucTp,
HokTop
3 A.SCB854 ¥Yn xepcHU gnHammk 6a CencMoNormnH yHaac, Hoktop
reoomsnkninH cyganraa




4,

MREEOQ004, Shallow BoreHole Triaxial Force
ToHOr TeXeepeMXUnH Koa, HAap, TOO: Balance Accelerometer, 1 wnpxar

LlooHormninH accenepomeTp
3arsap 6a ynnaBsapnary: FBA ES-DH, Kinemetrics, USA
Huiinyynary, caHxyyXMnTunH ax (JICA) “UnxeHep TexHONOrMnH 433 6onoscpon”
yyCBap: Tecen

-

Cypanraa: LlooHorT rasap xeanenTuiiH xypaaTran XaMXurd CEeHcop.

-YnaaHbaaTtap xoTog aHX ygaa XOT CYYpuH rasapT WHXEHEePUWH YN uJynyynart rasap
X6eanenTUNH YNYUPXUANIIUAH BUYNar XUIAX.

-XOT CYYypUVH raspblH HyTar O9BCrOPUNH YNHUPXUASIIINAH OPOH 3aiH TapXanTblH CUMYTSILNAT
XOPCHWI 3areapunan awurnaH Xmmx.

-bapwunra, 6anryynamxuinH 0yypb, CYypUNH QMHaMUK XapunuaH YAN4YnanuiiH cyganraa.

Barax, ToHor TOXGGPGM)KVIFIF almrnax xm4aan:

Ne XW433nunH Koa XW4Y33NUWAH H3p TyBWUH
1 A.SCM312 VHXeHepunH raszap xeanenumnH yHasc Bakanasp
A.SCM658 VHXeHepunH razap xeanenumnH ryHarmipyyncaH Kypc MarucTp,
[okTop
3 A.SCB854 YN XepCcHWUn AanHaMmnk 6a CeMCMONOrnnH yHAaC, HokTop

reopumsnkninH cypanraa



5.

. MREEOQO05, Seismic Digitizer, 1 wmpxar
TOHOr TEXeePOMXKMINH KOA, HIp, TOO: .
Owxntansep
3arBap 0a ynnaBapnary: Q330HRS, Kinemetrics, USA
Huiinyynary, caHxyyXMnTuinH ax (JICA) “UnxxeHep TexHONoOrmnH 03ag 6onoscpon”
YYCBap: Tecen

Cypanraa: LlooHorvnH xypaatranbir buamrd auxkmramnsep

Barax, ToHor TexeepeM)KMﬁr awumrnax Xxm43an:

Ne Xn43anunH kon XWY33NMNH HIP TyBLWWH
1 A.SCM312 MHXXeHepuinH raszap xegnenunH yHaac bakanasp
A.SCM658 VIHXeHepuinH razap XeanenumnH ryH3rmipyyncaH Kypc Maructp,
Hokrop
3 A.SCB854 ¥Yn xepcHu gnHamuk 6a CeMCMONOrMnH yHaacC, HokTop
reoU3nKnMnH cyganraa




6.

ToHOr TexXeepeMXUnH Kog, Hap, TOO:

MREEOQO06, Resistivity meter, 1 wnpxar
LlaxmnraaH acapryyuan XaMmxury

3arBap 0a ynnaBapnary:

McOHM Profiler-8i Scanner-32, Oyo Corporation,
Japan

Huiinyynary, caHxyyXMnTunH ax
YYCBap:

(JICA) “UnxeHep TexHONOrMnH 433 6onoscpon”
Tecen

Cypanraa: Xepc, Y4ynyynruinH LaxunraaH 3CIpryyLInnH XaMXunT XUnX.

Earax(, TOHOTI TexeepeM)KMﬁr awumrnax Xxm43asn:

Ne XW433NunH Koa XW4Y33NUWNH H3p TyBWUH
1 A.SCM312 MHXXeHepuinH raszap xegnenunH yHaac bakanasp
A.SCM658 VIHXeHepuinH razap XeanenumH ryH3rmipyyncaH Kypc Maructp,
[okTop
3 A.SCB854 YN XepCcHW anHaMmunk 6a cemcMonormnH yHaac, HokTop
reooumsnkninH cypanraa




7.

ToHOr TexXeepeMXUnH Kog, Hap, TOO:

MREEOQOQ7, UAV, (Drone) & Payloads, 1 wunpxar
X3MXUNTUIAH ceHcop Byxuii APoH

3arsap 6a ynnaBapnary:

Matrice 600 pro set, DJI, Germany

Huinnyynary, caHxyyXunTuimH ax
YYCBap:

3

(JICA) “UnkeHep TexHOMNOMMNH 0334 6onoscposT’
Tecen

Cypanraa: Hwucrardryn Hucgar annapatbiH OypangaxyyH Gyxuin CEHCOpPYYAbIH X3AMXMUATIAP
WHXXEHEP reoriorn, reoTexXHUK, banryynamMmxunH MOHUTOPUHIWIAH cyganraaHyyabir ryMuaTraHa.

Barax, ToHor TexeepeM)KMﬁr awumrnax Xxm43an:

Ne XW433nunH Koa XWY33NUWNH H3p TyBWUH
1 A.SCM312 WHXXeHepuinH raszap xegnenunH yHaac bakanasp
A.SCM658 VIHXeHepuinH razap XeanenumH ryH3rmipyyncaH Kypc Maructp,
[okTop
3 A.SCB854 YN XepcHui anHaMmunk 6a cemcCMonormnH yHaac, HokTop

reopumsnkninH cypanraa




